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Styl pomiarowy RTK VRSNET w Trimble Access

USTAWIENIA STYLU POMIAROWEGO

1. Wybieramy opcje Ustawienia -> Style pomiarowe

[@] Trimble Access 9:20(-3 1% ||[7 1%
GP.GeoPolskaSP

\/

Ustawienia

[@-| Ustawienia

(=

Szablony Potaczenie

\Ie

Biblioteki Wybor
kodow jezyka

2. Tworzymy Nowy styl pomiarowy o nazwie
VRSNet

Typ stylu to GNSS

Nastepnie Akceptujemy

[@| Parametry stylu
Mazwa stylu:

VRSNET RTK| |

Typ stylu:
IGNSS Ad

3. Wchodzimy w Opcje odbiornika
ruchomego

[@| VRSNET RTK

Radiomodem odbiornika ruchomego
Opcje odbiornika bazowego
Radiomodem odbiornika bazowego
Punkt po kompensacji

Pomiar punktu

Pomiar na punkcie osnowy

Szybki pomiar punktu

Pomiar ciagty

Tyczenie
Kalibracja

m
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4. Ustawiamy zgodnie z obrazem po prawej
stronie:

Typ pomiaréw: RTK

Format poprawki RTCM RTK
Maska elewacji: 10°

Maska PDOP: 6.0

Przechodzimy na strone [2/4]

r‘\,

'I'ﬂ:l pOMmiarow;

RTK Ad
Format poprawki:

RTCM RTK Ad
Maska elewadi:

10° ]

Maska PDOP:

6.0 [v]

5. Ustawiamy:
Typ anteny: Odpowiedni dla odbiornika

WAZNE: Antena R4 Internal to model inny niz
R4-3 Internal. Analogicznie dla R6 i R8.

Wpisujemy domysing wysokos¢ anteny lub
zostawiamy to pole puste.

Przechodzimy na kolejng strone [3/3]

Antena
Typ:
IR4=3 Internal 4

Pomierzona do:
|Spod mocowania anteny ||

2.000m b 9444310
| [

Mumer seryjny:

Wysokosc anteny: Mumer produktu;

6. W zaleznosci od $ledzonych dla danego
odbiornika sygnatéw zaznaczamy odpowiednie
opcje.

Catos¢ Akceptujemy

Sledzenie sygnatu GN5S

Uzyj L 2e: GPS L2C:
Tak
GLOMASS:
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7. Przechodzimy do opcji Radiomodem
odbiornika ruchomego

Radiomodem odbiornika ruchomego

Pomiar punktu

Szybki pomiar punktu
Pomiar ciggly
Tyczenie

Kalibracja

Opcje odbiornika bazowego
Radiomodem odbiornika bazowego

Pomiar na punkcie osnowy

Tolerancja punktu powtarzajgcego sie

m

8. W miejscu Typ wybieramy Potaczenie
internetowe, a nastepnie w miejscu Profil
potaczenia ustawiony powinien by¢ wczesniej
ustawiony profil (w tym przypadku wybrany z
menu kontekstowego profil visnow RTK).

Catos¢ Akceptujemy.

I3

B -
Typ:

.. odbiomika ruchomego

|F{:-ia cZenie internetowe

[~]

Poprzez rejestrator:

Tak

lvrsnet RTK [ |

Kontakt GMSS: Wskaz profil GMNSS:

Akceptuj

Mapa
Menu
Lllubione

Przefacz

9. Przechodzimy do opcji Pomiar punktu

10. Zgodnie z obrazem po prawej ustawiamy
Krok zmiany numeracji: 1

Zapis automatyczny: Zaznaczony

Czas pomiaru: Om3s

Ilo$¢ pomiaréw: 2

Auto tolerancja: Puste

Tolerancja pozioma: wedlug uznania

Przechodzimy na strone [1/2]

[@ | Pomiar punkiu
krok zmiany numeracji:

1

Zapis automatyczny:
Tlosc pomiardw:

2

Precyzja
Auto tolerancja:

L

Rekord dokfadnosd:

QC 1iQC 2[+|

Czas pomiaru:

[0m3s| l

Tolerancja pozioma:

0.030m [ [q'2
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11. Zmieniamy wartosci tolerancji: B

Pomiar punkiu

Tolerancja pionowa:
|

Tolerancja pozioma: 0.030m

. . Zapisz tylko zainicjalizowane RTK:
Tolerancja pionowa: 0.050m b =

Zapisz tylko RTK Prec.: Zaznaczone I ETE

Catos¢ Akceptujemy.

12. Przechodzimy do ustawien Pomiar na punkcie osnowy

13. Ustawiamy zgodnie z obrazem po prawej: '@ |.._.miar na punkcie us _|| —
. Fapis automatyczny: Rekord dokfadnosd:

Zapis automatyczny: Zaznaczone Qc 1iQcC 2|~

Ilo$¢ pomiaréw: 30 RTK

TlosE pomiardw:

Auto tolerancja: Zaznaczone [30 ]

Catos$¢ Akceptujemy Precyzia

Auto tolerandia:

14. Catos$¢ Zapisujemy!

Powodzenia!

NIP: 945-210-37-20 | Regon: 120670087
Sad Rejonowy Dla Krakowa Srédmiescia XI Wydziat Gospodarczy | KRS 0000307297 | Kapitat zaktadowy: 51.000,00 zt



mailto:biuro@trimtech.com.pl

