Trimble® GCS900 Skrécona instrukcja

Korzystanie z pozycjonowania GPS

Wybierz wymagania dokladnosciowe GPS

1. Z poziomu dowolnego ekranu prowadzenia
nacisnij GPS.
Uwaga - tryb doktadnosci GPS mozna ustawic
takze w oknie dialogowym Dokfadnos$¢ GPS
w menu Setup - Konfiguracja.
Wyswietlane jest okno zblizone do ponizszego:

Sterowanie "Tryb zmiany"
automatyczne przycisk
dostepnosc programowalny

2. Aby przetaczy¢ sie miedzy trybem doktadnym,
Srednim i zgrubnym, nacisnij przycisk
programowalny , Tryb zmiany”. Dla kazdego
z trybow kierownik budowy okreslit, czy
sterowanie automatyczne jest dostepne, czy
nie. Dodatkowo, gdy wybrano tryb zgrubny,
kierownik budowy moze wigczy¢ korzystanie
z korekt niskiej doktadnosci, przesytanych
z satelitow (SBAS).

Uwaga - jezeli dla wybranego trybu
doktadnosci wigczono SBAS, dowiedz sie u
kierownika budowy, czy uzywasz wtasciwego
pliku konfiguracji odbiornika GPS.

3. Aby zatwierdzi¢ ustawienia, nacisnij lub
aby opusci¢ bez zatwierdzania zmian,

naciénij \(9).

Rozwigzywanie probleméw GPS

Wskazniki statusu odbiornika GPS

Odbiorniki MS980 i MS990 GPS majag trzy diody
LED tuz obok gniazda wigzki przewodow.
Wskazania tych diod informujg o statusie
odbiornika.

Zasilanie
tacze danych —
Satelita

1

Gdy lewy lub pojedynczy odbiornik GPS pracuje
poprawnie, dioda zasilania odbiornika $wieci
Swiattem ciggtym, dioda tacza danych miga

z czestotliwoscig 1 Hz, a dioda satelity miga
powoli.

Dla prawego odbiornika GPS dioda LED $wieci
Swiattem ciggtym, dioda tgcza danych swieci
Swiattem ciggtym, a dioda satelity miga powoli.

Wskaznik statusu danych radio-

wych

Dolna pokrywa radia danych SNRxxx lub SiteNet
450 jest wyposazona w zlacze zasilania i WE/WY
oraz diode kontrolng LED.

Dane/zasilanie
wskaznik LED

Zasilanie /0
zlgcze

Uwaga - Dioda statusu radia danych jest trudno
widoczna, gdy dolna pokrywa radia jest zabrudzona.
Dioda moze sSwiecic¢ swiattem pomaranczowym
lub zielonym, zaleznie od sytuacji. Gdy radio
danych pracuje poprawnie, zaréwno segment
pomaranczowy, jak i zielony swiecg Swiatlem
ciagtym.
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Komunikat Problem Rozwigzanie
Sprawdz radio maszyny System nie ma tgcznosci z radiem Wykonaj diagnostyke systemu, by
danych maszyny. sprawdzi¢, czy radio danych zostato

wykryte. Sprawdz, czy radio jest zasilane.
Sprawdz przewdd potaczeniowy radia.

Nieprawidtowa konfiguracja Istnieje problem z konfiguracjg Zataduj projekt. Spowoduje to przestanie
wyjsciowg odbiornika GPS. W poprawnej konfiguracji GPS do odbiornikow
konfiguracji odbiornika GPS moze GPS. W przeciwnym razie skontaktuj sie
brakowac¢ uktadu wspotrzednych. z kierownikiem budowy.

Niska doktadnos¢ Szacunkowy btad GPS przekroczyt limit Za pomoca diagnostyki GPS sprawdz, czy

(GPS) ustalony przez tryb doktadnosci GPS.  odbierasz sygnat GPS dobrej jakosci.

Niska doktadno$¢ Maszyna nie przejechata dostatecznie  PrzejedZz maszyng do przodu 3 metry

(ruch) daleko w obecnym kierunku, by ustali¢ (15 stép).
nachylenie i kierunek.

Brak danych GPS Odbiornik GPS nie generuje zadnych Za pomoca diagnostyki GPS sprawdz, czy

(<strona>) pozyciji. odbierasz sygnat GPS dobrej jakosci.

Sprawdz przewody, zasilanie i potgczenia
odbiornika GPS.

Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie
z kierownikiem budowy.

Przegladanie informacji diagnostycznych GPS
Na ekranie Diagnostyka nacisnij GPS, nastepnie jeden z ponizszych przyciskow:
* <strona> odbiornik lub odbiornik, by sprawdzi¢ status odbiornika.

Element Odbiornik Objasnienie

Wykorzystane satelity Liczba satelitow wykorzystanych do ustalenia biezacej pozycji. Do inicjalizacji
potrzeba pieciu lub wiecej satelitow, a do kontynuowania czterech lub wiecej.

PDOP satelitow PDOP to wskaznik jako$ci biezacej pozycji GPS. PDOP musi wynosi¢ ponizej siedem.

Satelity L1 L2 Liczba dobrej jakosci sygnatéw GPS L1 i L2, odbieranych zaréwno przez stacje

bazowa i przez maszyne.

Satelity G1 i G2 Liczba dobrej jakosci sygnatow GLONASS L1 i L2, odbieranych zaréwno przez stacje
bazowag i przez maszyne.

Btad GPS (<jednostki>) Oszacowanie biezgcego btedu GPS w kierunku poziomym i pionowym.
Tryb GPS Typ rozwiazania GPS.
Status pozycji RTK Jakos¢ rozwigzania pozycji RTK.

Status wyszukiwania RTK  Jakos$¢ sledzenia sygnatu satelity.

» Data Link do przegladania korekt statusu

Element Data Link Objasnienie

Integralnos$é: 100 s Procent wiadomosci CMR, ktére byly poprawne w ciggu ostatnich 100 sekund
Integralnosé¢: 15 min Procent wiadomosci CMR, ktére byly poprawne w ciggu ostatnich 15 minut
Integralnos$é: 3 godz. Procent wiadomosci CMR, ktére byly poprawne w ciggu ostatnich 3 godzin
Zwioka Opéznienie (lub wiek) zastosowanej korekcji CMR

Stacja bazowa GPS sInformacje otrzymane” pokazuje, ze stacja bazowa GPS przestata swojg pozycje
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